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HINTERGRUND DER ERF IN DUNG 
Bereich der Erfindung: 

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein 
Planetengetriebe, welches drei Planetengetriebezlige umfaBt, 
wobei jeweils zwei Elemente von jedem der Planetengetriebezlige 
direkt oder losbar mit Element en der anderen 
Planetengetriebezlige gekoppelt sind. 

Beschreibung des Stands der Technik: 

Planetengetriebe werden weitgehend als Automatikgetriebe fur 
Kraf tf ahrzeuge o.dgl. verwendet. Viele herkommliche 
Planetengetriebe-Ubertragungen umfassen zwei Planetengetriebe, 
wie z.B. Ravigneaux-Getriebeziige, Simpson-Getriebezuge o.dgl. , 
welche miteinander kombiniert sind, und weisen im allgemeinen 
Gangstellungen bis zu einer vierten Vorwartsgangstellung auf. 
Urn fUr verbesserte Fahrcharakteristiken Anf orderungen nach 
mehr Gangstellungen gerecht zu werden, sind Getriebe 
vorgeschlagen worden, welche Gangstellungen bis zu einer 
funften Vorwartsgangstellung und mehr auf weisen, und einige 
der vorgeschlagenen Getriebe sind bereits in Gebrauch gewesen. 
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Getriebe mit einer vergroBerten Anzahl an Gangstellungen sind 
z.B. in der of f engelegten japanischen Patentverof f entlichung 
Nr. 63-3183 49 und der of f engelegten japanischen 
Gebrauchsmusterveroff entlichung Nr. 61-103654 offenbart. Die 
offenbarten Getriebe umfassen zwei Planetengetriebeziige , 
welche jeweils mit drei Kupplungen und drei Bremsen kombiniert 
sind, und weisen sechs Vorwartsgangstellungen und eine 
Rttckwartsgangstellung auf . Da nur zwei Planetengetriebeziige 
verwendet werden, weisen die offenbarten Getriebe mit 
herkommlichen Planetengetriebe-Ubertragungen gemeinsame 
Komponenten auf. Die offenbarten Getriebe sind jedoch 
beziiglich der Getriebesteuerung komplex, da sie 
Gangschaltvorgange nicht vermeiden konnen, die erfordern, dafc 
gleichzeitig zwei Eingrif f smittel (eine Kupplung und eine 
Bremse) ausgeriickt werden und zwei weitere Eingrif f smittel 
eingeriickt werden. 

Wenn z.B. die offenbarten Getriebe einen Schaltvorgang von der 
zweiten Gangstellung zur dritten Gangstellung oder einen 
Schaltvorgang von der dritten Gangstellung zur zweiten 
Gangstellung durchfiihren, ist es bei dem Getriebe 
erforderlich, eine Kupplung und eine Bremse auszuriicken und 
ferner eine weitere Kupplung und eine weitere Bremse 
einzurticken. 

Die of f engelegten japanischen Patentverof f entlichungen Nr. 59- 
222644, 1-320361 und 1-320362 offenbaren z.B. 
Planetengetriebe, welche jeweils drei Planetengetriebeziige 
auf weisen. Bei den offenbarten Planetengetrieben sind zwei 
Eleroente von jedem Planetengetriebezug mechanisch mit 
Elementen der anderen Planetengetriebeziige gekoppelt, und drei 
oder vier Kupplungen und drei Bremsen sind mit den 
Planetengetriebeziigen kombiniert. Die offenbarten 
Planetengetriebe weisen flinf Vorwartsgangstellungen und eine 
Rttckwartsgangstellung auf, welche durch Steuern des Betriebs 
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der Eingriffsmittel (d.h. der Kupplungen und der Bremsen) 
ausgewahlt werden konnen. Insbesondere kann jede der 
Gangstellungen durch Einrucken von zwei der Eingriffsmittel 
ausgewahlt werden, und jeder Schaltvorgang zwischen 
benachbarten der fiinf Vorwartsgangstellungen kann durchgefuhrt 
werden, indem ein Eingriffsmittel ausgeruckt wird und ein 
weiteres Eingriffsmittel eingeriickt wird. Daher ist das 
Steuern der offenbarten Planetengetriebe relativ einfach. 

Die Planetengetriebe, welche jeweils drei Planetengetriebezuge 
aufweisen, erfordern jedoch viele Eingriffsmittel, d.h. sechs 
Oder sieben Eingriffsmittel, urn die gewiinschten Gangstellungen 
zu erhalten. Die Verwendung vieler Eingriffsmittel fuhrt zu 
einer groBeren GetriebegroBe und zu einem koraplexeren 
Getriebeaufbau und verringert die Kraf tubertragungsef f izienz 
der Getriebe aufgrund des Drehwiderstands der Eingriffsmittel. 
Ein weiteres Problem bei den vorangehenden Planetengetrieben 
ist, daB in bestimmten Gangstellungen (z.B. dem LOW- und dem 
2.-Bereich) ein an einem Trager getragenes Planetenrad sich 
mit einer betrachtlich hoheren Drehzahl dreht als ein 
Eingangselement (z.B. mit einer Drehzahl, welche fiinf- oder 
sechsmal die Drehzahl des Eingangselements betragt) , und das 
Planetenrad kann nicht ausreichend geschmiert werden. 

Ein Planetengetriebe gemaB dem Oberbegriff des Anspruchs 1 ist 
aus der europaischen Patentanmeldung EP-A2-0 378 900 bekannt. 
In diesem Dokument ist ein Automatik-Planetengetriebe mit drei 
Planetengetriebezugen gezeigt. Jeder der Planetengetriebezuge 
umfaBt ein Sonnenrad, ein Planetenrad und ein Hohlrad. Zum 
Erhalten von fiinf Vorwartsgangen und einem Riickwartsgang weist 
dieses Automatik-Planetengetriebe fiinf Eingriffsmittel zum 
wahlweisen Vorsehen eines Kraf tiibertragungswegs durch das 
Planetengetriebe auf. Die fiinf Eingriffsmittel umfassen zwei 
Kupplungen und drei Bremsen zum Auswahlen des 
Kraf tiibertragungswegs. Wenigstens eine Kupplung und eine 




Bremse oder eine weitere Kupplung miissen jeweils. eingeruckt 
sein. Zuin Andern eines Gangs in einen benachbarten Gang, d.h. 
z.B. zum Wechseln von dem dritten Gang zum vierten Gang oder 
dem zweiten Gang, muB eines der Eingrif f smittel ausgeruckt 
werden und ein weiteres der verbleibenden drei Eingrif f smittel 
muB eingeriickt werden. 

Dieses bekannte Planetengetriebe offenbart jedoch nur zwei 
Kupplungen, durch welche jeweilige Elemente der verschiedenen 
Planetengetriebezuge gekoppelt werden konnen. Es besteht daher 
immer eine hohe Anzahl an jeweiligen Elementen der 
verschiedenen Planetengetriebezuge, welche zur gemeinsamen 
Drehung in den jeweiligen Gangen miteinander gekoppelt sind. 
Nicht alle diese umfaBten Elemente dienen jedoch zum 
Ubertragen der Antriebskraft von der Eingangswelle auf die 
Ausgangswelle oder zum Andern der Drehzahl in dem 
Kraftttbertragungsweg. Dies fuhrt zum folgenden: es ist ein 
hoher Betrag an trager Masse vorhanden, welche im Falle des 
Anderns der Drehzahl der Eingangswelle beschleunigt oder 
verzogert werden muB, und dies fUhrt daher zu einem unnotigen 
Verlust an Antriebsenergie, welche auf die Eingangswelle 
einwirkt. 

Es ist daher eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ein 
Planetengetriebe mit drei Planetengetriebezugen vorzusehen, 
deren Planetenrader sich nicht mit iibermaBig hoher Drehzahl 
drehen, und bei welchem die im Falle des Auswahlens eines 
jeweiligen Gangs sich drehende trage Masse auf einem Minimum 
gehalten wird. Erf indungsgemaB wird diese Aufgabe durch das 
Planetengetriebe gemaB dem Anspruch 1 gelost. 

Der Trager des Doppelritzel-Planetengetriebezugs kann mit dem 
Eingangselement gekoppelt sein, und das Sonnenrad desselben 
kann nicht drehbar festgelegt sein- 
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Da bei dem vorangehenden Planetengetriebe drei Kupplungsmittel 
und zwei Bremsenmittel verwendet werden, ist jeder Verlust der 
iibertragenen Kraft aufgrund des durch die Eingrif f smittel 
erzeugten Reibungswiderstands relativ klein, und daher ist die 
Kraftubertragungsef f izienz des Getriebes als Ganzes 
verbessert. 

Der mit dem Eingangselement gekoppelte Planetengetriebezug 
umfaBt einen Doppelritzel-Planetengetriebezug und das 
Sonnenrad des Doppelritzel-Planetengetriebezugs kann mit dem 
Eingangselement gekoppelt sein und der Trager desselben kann 
nicht drehbar festgelegt sein, Bei dieser Anordnung wird 
verhindert, daB das Ritzel des Doppelritzel- 

Planetengetriebezugs sich mit einer iibermaBig hohen Drehzahl 
dreht. Der Trager des Doppelritzel-Planetengetriebezugs kann 
mit dem Eingangselement gekoppelt sein und das Sonnenrad 
desselben kann nicht drehbar festgelegt sein. Diese Anordnung 
verhindert ebenso effektiv, daB das Ritzel sich mit einer 
iibermaBig hohen Drehzahl dreht. 

Die vorangehenden und weitere Ziele, Merkmale und Vorteile der 
vorliegenden Erfindung werden aus der nachf olgenden 
Beschreibung augenscheinlich, wenn diese in Verbindung mit den 
beiliegenden Zeichnungen betrachtet wird, welche bevorzugte 
AusfUhrungsformen der vorliegenden Erfindung anhand von 
Beispielen darstellen, 

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN 

Figur 1 ist ein Diagramm, welches ein Skelett eines 
Planetengetriebes einer ersten Ausf uhrungsf orm der 
vorliegenden Erfindung zeigt; 



Figur 2 ist eine Tabelle, welche die Beziehung zwischen 
Gangbereichen, dem Eingreifen von Eingrif fsmitteln und den 
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Drehzahliintersetzungsverhaltnissen des in Figur 1 gezeigten 
Planetengetriebes zeigt; 

Figuren 3, 5 und 6A bis 6D sind Diagramme, welche die 
Drehzahlen von Elementen des in Figur 1 gezeigten 
Planetengetriebes zeigen ; 

Figur 4 ist eine Tabelle, welche zeigt f wie in dem in 
Figur 1 gezeigten Planetengetriebe Elemente in Drehelemente 
gekoppelt sind; 

Figuren 7 , 11, 13, 17 und 19 sind Diagramme, welche 
jeweils Skelette von Planetengetrieben gemaB zweiten bis 
sechsten Ausftthrungsf ormen der vorliegenden Erfindung zeigen; 

Figuren 8, 14 und 20 sind Tabellen, welche die Beziehung 
zwischen Gangbereichen, dem Eingreifen von Eingrif f smitteln 
und Drehzahluntersetzungsverhaltnissen von in den Figuren 7, 
13 bzw, 19 gezeigten Planetengetrieben zeigen; 

Figuren 9, 15 \ind 21 sind Diagramme, welche die 
Drehzahlen von Elementen der in den Figuren 7 , 13 bzw. 19 
gezeigten Planetengetriebe zeigen; 

Figuren 10, 12, 16, 18 und 22 sind Tabellen, die zeigen, 
wie in den in den Figuren 7, 11, 13, 17 bzw. 19 gezeigten 
Planetengetrieben Elemente in Drehelemente gekoppelt sind; 

Figuren 23 - 116 sind Diagramme, welche jeweils Skelette 
von Planetengetrieben gemaB siebten bis elften 
Ausfuhrungsformen der vorliegenden Erfindung zeigen sowie 
Tabellen, welche zeigen, wie in den Planetengetrieben Elemente 
in Drehelemente gekoppelt sind. 
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DETAILLIERTE BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSFORMEN 

Gleiche Oder entsprechende Bezugszeichen bezeichnen in alien 
Ansichten gleiche oder entsprechende Teile. 

Die Figur 1 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer ersten Ausf uhrungsf orm der vorliegenden Erfindung- Das 
Planetengetriebe weist erste, zweite und dritte 
Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, welche koaxial und 
parallel zueinander angeordnet sind. Die ersten, zweiten und 
dritten Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 weisen jeweilige 
erste f zweite und dritte Sonnenrader S\, S2, S3 auf, welche 
zentral angeordnet sind, jeweilige erste, zweite und dritte 
Planetenritzel Pi, P2, P3 , welche mit den ersten, zweiten bzw. 
dritten Sonnenradern Si, S2, S3 kammend gehalten sind und sich 
um diese drehen konnen, wahrend sie sich um ihre eigenen 
Achsen drehen, jeweilige erste, zweite und dritte Trager Cl, 
C2, C3, an welchen die jeweiligen ersten, zweiten und dritten 
Planetenritzel PI, P2, P3 drehbar gehalten sind und welche 
sich mit diesen um die ersten, zweiten und dritten Sonnenrader 
SI, S2, S3 drehen konnen, sowie jeweilige erste, zweite und 
dritte Hohlrader Rl, R2, R3 mit Innenverzahnungen, welche mit 
den jeweiligen ersten, zweiten und dritten Planetenritzeln PI, 
P2, P3 kammen. Der erste und der zweite Planetengetriebezug 
Gl, G2 umfassen Doppelritzel-Planetengetriebezuge . 
Insbesondere urofaBt das erste Ritzel Pi zwei Ritzelrader Pll, 
P12 und das zweite Ritzel P2 umfaBt zwei Ritzelrader P21, P22. 

Das erste Sonnenrad SI ist mit einer Eingangswelle 1 zur 
Drehung mit dieser immer fest gekoppelt, und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt- 
Das erste Hohlrad Rl ist mit dem zweitem Sonnenrad S2 durch 
eine zweite Kupplung K2 verbunden. Das zweite Sonnenrad S2 
kann durch eine zweite Bremse B2 gegen Drehung festgehalten 
werden. Der zweite Trager C2 ist mit dem dritten Trager C3 
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direkt gekoppelt und ist ferner roit einem Ausgangszahnrad 2 
verbunden. Daher wird die Drehung des zweiten und des dritten 
Tragers C2 , C3 als Ausgangsdrehung des Planetengetr iebes 
aufgenommen. Das zweite Hohlrad R2 ist direkt mit dem dritten 
Hohlrad R3 gekoppelt und diese Hohlrader R2 , R3 konnen durch 
eine erste Bremse Bl zusammen gegen eine Drehung gehalten 
werden. Das zweite und das dritte Hohlrad R2 , R3 sind losbar 
mit der Eingangswelle 1 durch eine erste Kupplung Kl 
verbunden. Das dritte Sonnenrad S3 ist ferner losbar mit der 
Eingangswelle 1 durch eine dritte Kupplung K3 verbunden. 

In dem Planetengetriebe mit dem vorangehenden Aufbau konnen 
Gangstellungen erhalten werden und Schaltvorgange gesteuert 
werden, indem das Einriicken und Ausrucken der ersten, zweiten 
und dritten Kupplungen Kl, K2, K3 und der ersten und der 
zweiten Bremse Bl, B2 gesteuert wird. Insbesondere konnen fiinf 
Vorwartsgangstellungen oder Bereiche (LOW, 2., 3., 4. und 5.) 
und eine Riickwartsgangstellung (REV) erhalten werden, indem 
die erste, zweite und dritte Kupplung Kl, K2, K3 und die erste 
und die zweite Bremse Bl, B2 eingerttckt und ausgeriickt werden, 
wie in Figur 2 gezeigt. Die Drehzahluntersetzungsverhaltnisse 
der jeweiligen Gangbereiche verandern sich in Abh&ngigkeit der 
Anzahl an Zahnen von jedem der Zahnrader, sind jedoch anhand 
eines illustrativen Beispiels in Figur 2 gezeigt. 

Die Tabelle der Figur 2 zeigt, da£ jede der fiinf 
Vorwartsgangstellungen oder Bereiche (LOW - 5.) erhalten 
werden kann, indem zwei der Kupplungen und Bremsen (welche 
ebenso als "Eingrif f smittel" bezeichnet werden) eingeruckt 
werden* Jeder Schaltvorgang zwischen benachbarten 
Gangstellungen kann erreicht werden, indem eines der beiden 
Eingrif f smittel ausgeriickt wird und ein weiteres 
Eingrif f smittel eingeruckt wird, wobei jedoch nicht die beiden 
Eingrif f smittel gleichzeitig ausgeriickt oder eingeruckt werden 
mussen. Daher konnen die Schaltvorgange leicht gesteuert 
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werden. 

Die Beziehung zwischen den Drehzahlen der Elemente des 
Planetengetriebes ist in Figur 3 gezeigt. 

In Figur 3 sind der erste, der zweite und der dritte 
Planetengetriebezug Gl, G2, G3 getrennt voneinander 
abgebildet. Bei jedem der abgebildeten Planetengetriebezuge 
Gl, G2, G3 bezeichnet jede vertikale Linie ein Element des 
Planetengetriebezugs, und die Lange desselben gibt die 
Drehzahl des Elements wieder. Die Abstande zwischen den 
vertikalen Linien sind proportional zum Kehrwert der Anzahl an 
Zahnen der Sonnenrader und dem Kehrwert der Anzahl an Zahnen 
der Hohlrader. 

Zum Beispiel entsprechen die drei vertikalen Linien (Figur 3) 
des dritten Planetengetriebe2ugs G3 auf einanderf olgend von 
rechts nach links dem dritten Sonnenrad S3, dem dritten Trager 
C3 bzw. dem dritten Hohlrad R3 . Die nach oben gerichtete Lange 
von jeder der vertikalen Linien gibt die Drehzahl n in der 
Vorwartsrichtung an. Der Abstand "a" zwischen der das dritte 
Sonnenrad S3 bezeichnenden vertikalen Linie und der den 
dritten Trager C3 bezeichnenden vertikalen Linie entspricht 
dem Kehrwert (1/Zs) der Anzahl Zs an Zahnen des dritten 
Sonnenrads S3. Der Abstand "b" zwischen der vertikalen Linie, 
welche den dritten Trager C3 bezeichnet, und der vertikalen 
Linie, welche das dritte Hohlrad R3 bezeichnet, entspricht dem 
Kehrwert (1/Zr) der Anzahl Zr an Zahnen des dritten Hohlrads 
R3. Daher ist, wenn die dritte Kupplung K3 eingeruckt ist, urn 
das dritte Sonnenrad S3 mit der gleichen Drehzahl n wie der 
Drehzahl der Eingangswelle 1 zu drehen, und das dritte Hohlrad 
Rl durch die erste Bremse Bl gegen Drehung gehalten ist, die 
Drehzahl des dritten Trager C3 durch n c (Figur 3) gegeben, was 
durch einen Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, welche 
dem dritten Trager C3 entspricht, und einer Linie C, welche 
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Punkte A , B verbindet, angezeigt wird, wobei der Punkt A die 
Drehung des dritten Sonnenrads S3 rait der Drehzahl n und der 
Punkt B den Bremszustand des dritten Hohlrads R3 wiedergeben. 

Der erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 sind 
grundsatzlich in der vorangehend beschriebenen Art und Weise 
ausgestaltet . Da jedoch der erste und der zweite 
Planetengetriebezug Gl, G2 Doppelritzel-Planetengetriebezuge 
sind, drehen sich ihre Hohlrader bezuglich des Sonnenrads in 
einer Richtung, welche derjenigen Richtung, in welcher sich 
das Hohlrad eines Einzelf itzel-Planetengetriebezugs dreht, 
entgegengesetzt ist. In Figur 3 sind die vertikalen Linien, 
welche das Sonnenrad S3 und das Hohlrad R3 des dritten 
Planetengetriebezugs G3 bezeichnen, welcher ein Einzelritzel- 
Planetengetriebezug ist, jeweils eine auf einer Seite der 
vertikalen Linie angeordnet, welche den Trager C3 desselben 
bezeichnet. Bei dem ersten und dem zweiten Planetengetriebezug 
Gl, G2, welche Doppelritzel-Planetengetriebezuge sind, sind 
die vertikalen Linien, welche die Sonnenrader SI, S2 und die 
Hohlrader Rl, R2 bezeichnen, jeweils eine auf einer Seite der 
vertikalen Linien angeordnet, welche die Trager CI, C2 
bezeichnen. Die Definition der Abstande zwischen den 
vertikalen Linien ist die gleiche, wie vorangehend 
beschrieben, d.h. die Abstande sind proportional zum Kehrwert 
der Anzahl an Zahnen der Sonnen- und. Hohlrader. 

Die Figur 4 zeigt, wie die Eleroente (die Sonnenrader, die 
Trager und die Hohlrader) , welche in Figur 3 gezeigt sind, in 
Drehelemente gekoppelt sind. Der erste Trager CI dient alleine 
als ein erstes Drehelement und das erste Hohlrad Rl und das 
zweite Sonnenrad S2 konnen raiteinander gekoppelt werden und 
dienen zusammen als ein zweites Drehelement. Das zweite 
Hohlrad R2 und das dritte Hohlrad R3 konnen miteinander 
gekoppelt werden und dienen als ein drittes Drehelement, und 
der zweite Trager C2 und der dritte Trager C3 konnen 
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miteinander gekoppelt werden und dienen zusammen als ein 
viertes Drehelement. Das erste Sonnenrad SI und das dritte 
Sonnenrad S3 konnen miteinander gekoppelt werden und dienen 
zusammen als ein funftes Drehelement. Wie aus den Figuren 3 
und 4 zu erkennen ist, sind das erste und das fiinfte 
Drehelement direkt oder losbar mit der Eingangswelle 1 
gekoppelt und das vierte Drehelement ist mit dem 
Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. 

Ferner ist in alien nachf olgenden Ausf uhrungsf ormen das erste 
und das fiinfte Drehelement direkt oder losbar mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und das vierte Drehelement ist mit 
dem Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. 

Die Figur 4 zeigt ferner Verhaltnisse X zwischen der Anzahl 2s 
an ZMhnen des Sonnenrads und der Anzahl Zr an Zahnen des 
Hohlrads (X = Zs/Zr) . Das Verhaltnis bezeichnet die GroBen des 
Sonnenrads und des Hohlrads und ferner die GroBe des 
Planetenritzels zwischen dem Sonnen- und dem Hohlrad. Urn 
physikalisch einen Planetengetriebezug zu erhalten, sollte das 
Verhaltnis X im Bereich von 0,3 bis 0,6 liegen. 

Das Verhaltnis der Drehzahl des Ausgangszahnrads 2 zur 
Drehzahl der Eingangswelle l, d.h. ein 

Drehzahluntersetzungsverhaltnis, in jedem der Gangbereiche 
wird unter Verwendung eines Drehzahldiagramms bestimmt. 

In einera Planetengetriebe dieser Ausf uhrungsf orm ist 
unabhangig davon, welcher Gang ausgewahlt ist, das erste 
Sonnenrad SI des ersten Planetengetriebezugs Gl fest mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und dreht sich mit der gleichen 
Drehzahl n wie die Drehzahl der Eingangswelle l, and der erste 
Trager CI ist an dem stationaren Element festgelegt. Daher 
dreht sich das erste Hohlrad Rl mit einer Drehzahl no (Figur 
5) , welche durch einen Schnittpunkt zwischen der vertikalen 
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Linie, welche das erste Hohlrad Rl bezeichnet, und einer 
gestrichelten geraden Linie Lo zwischen Punkten angezeigt ist,. 
welche die Drehung des ersten Sonnenrads SI bzw. den festen 
Zustands des Tragers CI anzeigen. Das erste Hohlrad Rl dreht 
sich immer roit der Drehzahl no, unabhangig davon, welcher 
Gangbereich ausgewahlt ist. 

In dem LOW-Gangbereich (Gangstellung) sind die dritte Kupplung 
K3 und die erste Bremse Bl eingeriickt. Da die Hohlrader R2, R3 
roechanisch miteinander gekoppelt sind und die Trager C2 , C3 
mechanisch miteinander gekoppelt sind, sind der zweite und der 
dritte Planetengetriebezug G2, G3 integral miteinander als ein 
einheitlicher Planetengetriebezug gekoppelt und konnen, wie in 
Figur 5 gezeigt, zusammen dargestellt werden. Da die zweite 
Kupplung K2 ausgeriickt ist, ist der erste Planetengetriebezug 
Gl von dem zweiten und dem dritten Planetengetriebezug G2 , G3 
getrennt, wobei nur ein Element (d.h. das erste Sonnenrad SI) 
des ersten Planetengetriebezugs Gl mit dem zweiten und dem 
dritten Planetengetriebezug G2, G3 gekoppelt ist. 

Wenn die Eingangswelle 1 sich mit einer Drehzahl n dreht, dann 
dreht sich das mit der Eingangswelle 1 gekoppelte dritte 
Sonnenrad S3 ebenso mit der Drehzahl n. Da das zweite und das 
dritte Hohlrad R2, R3 durch die erste Bremse Bl gegen Drehung 
gehalten sind, dreht sich das mit den Tragern C2, C3 
gekoppelte Ausgangszahnrad 2 mit einer Drehzahl nl, welche 
durch einen Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, welche 
diese Trager C2, C3 anzeigt, und einer gestrichelten geraden 
Linie LI gezeigt ist, welche Punkte miteinander verbindet, die 
die Drehung des dritten Sonnenrads S3 bzw. den gebremsten 
Zustand des zweiten und des dritten Hohlrads R2 , R3 
bezeichnen. 



Bei dem herkommlichen Planetengetriebe ist die zweite Kupplung 
K2 weggelassen und das erste Hohlrad Rl und das zweite 
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Sonnenrad S2 sind direkt miteinander gekoppelt und der erste, 
der zweite und der dritte Planetengetriebezug sind zusammen 
aufgetragen, wie durch die zwei-Punkt-strich-Linien in Figur 5 
gezeigt. Bei der herkomrolichen Anordnung dreht sich daher der 
erste Trager Cl mit einer Drehzahl nil, welche durch einen 
Schnittpunkt zwischen einer Verlangerung (durch eine zwei- 
Punkt-Strich-Linie angezeigt) der geraden Linie LI und der 
vertikalen Linie, welche den ersten Trager Cl bezeichnet, 
angezeigt ist, wobei der erste Trager Cl sich in einer 
Richtung dreht, die entgegengesetzt der Richtung ist, in 
welcher das erste Sonnenrad si sich dreht. Das erste Ritzel Pi 
(d.h. die Ritzelrader Pll, P12) welches an dem Trager Cl 
drehbar getragen sind, dreht sich somit mit einer ubermaBig 
hohen Drehzahl und kann nicht ausreichend geschroiert werden. 
Insbesondere bei den Drehzahluntersetzungsverhaltnissen, 
welche wie in Figur 2 ausgewahlt sind, ist die Drehzahl des 
ersten Ritzels ungefahr sechsmal die Drehzahl n der 
Eingangswelle 1. 



GemaS dieser Ausf iihrungsf orm ist jedoch, da der erste Trager 
Cl an dem stationaren Element festgelegt ist, bei den wie in 
Figur 2 gezeigt ausgewahlten Drehzahluntersetzungs- 
verhaltnissen die Drehzahl des ersten Ritzels Pi viel 
niedriger, z.B. ungefahr zweimal die Drehzahl n der 
Eingangswelle 1. Daher weist das erste Ritzel Pi fast kein 
Problem einer ungenugenden Schmierung auf. Insbesondere kann 
das erste Ritzel Pi leicht mit Schmierol versorgt werden, da 
der erste Trager Cl, an welchem das erste Ritzel Pi drehbar 
getragen ist, in einer festen Stellung ist. 

Im 2.-Gangbereich (Gangstellung) , bleibt die dritte Kupplung 
K3 eingedruckt, die erste Bremse Bl wird ausgeruckt und die 
zweite Bremse B2 wird eingeriickt. Das dritte Sonnenrad S3 
dreht sich mit der gleichen Drehzahl n wie die Drehzahl der 
Eingangswelle 1, und das zweite Sonnenrad S2 ist gegen Drehung 
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festgehalten. Zu dieser Zeit dreht sich das mit den Tragern 
C2, C3 gekoppelte Ausgangszahnrad 2 mit einer Drehzahl n2 , 
welche durch einen Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, 
welche den zweiten und den dritten Trager C2 , C3 bezeichnet, 
und einer gestrichelten geraden Linie L2 zwischen Punkten 
angegeben ist, welche die Drehung des dritten Sonnenrads S3, 
bzw. den gebremsten Zustand des z we it en Sonnenrads S2 
anzeigen. 

Iro 3.-Bereich (Gangstellung) bleibt die dritte Kupplung K3 
eingeruckt, die zweite Bremse B2 wird ausgedruckt und die 
zweite Kupplung K2 wird eingeruckt* Das. dritte Sonnenrad S3 
dreht sich mit der gleichen Drehzahl n wie die Drehzahl der 
Eingangswelle 1, und das zweite Sonnenrad S2 dreht sich mit 
der gleichen Drehzahl no wie die Drehzahl des ersten Hohlrads 
Rl, da das zweite Sonnenrad S2 mit dem ersten Hohlrad Rl durch 
die zweite Kupplung K2 gekoppelt ist- Zu dieser Zeit dreht 
sich das mit den Tragern C2, C3 gekoppelte Ausgangszahnrad 2 
mit einer Drehzahl n3, welche durch einen Schnittpunkt 
zwischen der vertikalen Linie , welche den zweiten und den 
dritten Trager C2 , C3 bezeichnet, und einer gestrichelten 
geraden Linie L3 zwischen Punkten angegeben ist, welche die 
Drehung des dritten Sonnenrad R3 bzw. die Drehung des zweiten 
Sonnenrad S2 bezeichnen. 

Im 4 . -Gangbereich (Gangstellung) bleibt die dritte Kupplung K3 
eingeruckt und die zweite Kupplung K2 wird ausgeruckt und die 
erste Kupplung Kl wird eingerlickt. Der erste, der zweite und 
der dritte Planetengetriebezug Gl, G2, G3 drehen sich zusammen 
mit der Eingangswelle 1. Das dritte Sonnenrad R3 , das zweite 
und das dritte Hohlrad, R2 , R3 drehen sich mit der gleichen 
Drehzahl n wie die Drehzahl der Eingangswelle l. Zu dieser 
Zeit dreht sich das mit den Tragern C2, C3 gekoppelte 
Ausgangszahnrad 2 mit einer Drehzahl n4 (= n) , welche durch 
einen Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, die den 
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zweiten und dritten Trager C2, C3 bezeichnet, und einer 
horizontalen, durchgehenden geraden Linie L4 angegeben ist. 

Im 5.-Gangbereich (Gangstellung) bleibt die erste Kupplung Kl 
eingeruckt, die dritte Kupplung K3 wird ausgeruckt und die 
zweite Kupplung K2 wird eingeruckt. Das zweite und das dritte 
Hohlrad R2, R3 drehen sich mit der gleichen Drehzahl n wie die 
Drehzahl der Eingangswelle l. Da das zweite Sonnenrad S2 mit 
dem ersten Hohlrad Rl durch die zweite Kupplung K2 gekoppelt 
ist, dreht sich das erste Sonnenrad S2 mit der gleichen 
Drehzahl no wie die Drehzahl des ersten Hohlrad Rl. Zu dieser 
Zeit dreht sich das mit den Tragern C2,.C3 gekoppelte 
Ausgangszahnrad 2 mit einer Drehzahl n5, welche durch einen 
Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, welche den zweiten 
und den dritten Trager C2, C3 bezeichnet, und einer 
gestrichelten geraden Linie L5 angegeben ist, welche Punkte 
verbindet, die die Drehung der Hohlrader R2, R3 bzw. die 
Drehung des zweiten Sonnenrads S2 bezeichnen. 

In dem REV-Gangbereich (Gangstellung) ist die zweite Kupplung 
K2 eingeruckt und die erste Bremse Bl ist eingeruckt. Da das 
zweite Sonnenrad S2 mit dem ersten Hohlrad Rl durch die zweite 
Kupplung K2 gekoppelt ist, dreht sich das zweite Sonnenrad S2 
mit der gleichen Drehzahl no wie die Drehzahl des ersten 
Hohlrad Rl. pas zweite und das dritte Hohlrad R2 , R3 sind 
durch die erste Bremse Bl gegen Drehung gehalten. Zu dieser 
Zeit dreht sich das mit den Tragern C2, C3 gekoppelte 
Ausgangszahnrad 2 mit einer Drehzahl nR, welche durch einen 
Schnittpunkt zwischen der vertikalen Linie, welche den zweiten 
und den dritten Trager C2, C3 bezeichnet, und einer 
gestrichelten geraden Linie LR gegeben ist, welche Punkte 
verbindet, die den gebremsten Zustand der Hohlrader R2 , R3 
bzw. die Drehung des zweiten Sonnenrad S2 bezeichnen- 




Drehzahlen des Ausgangszahnrads 2 bezuglich der Drehzahl n 
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der Eingangswelle .1 in den. jeweiligen Gangstellungen oder 
Bereichen konnen in der vorangehend beschriebenen Art und 
Weise bestimmt werden. Die somit bestimmten Drehzahlen sind 
zusammen in Figur 6A gezeigt. In Figur 6A geben jeweils funf 
vertikale Linien (T) - 0 wieder, und die Abstande d 1 - d A 
zwischen den vertikalen Linien sind eindeutig bestimmt, wenn 
die Drehzahluntersetzungsverhaltnisse in den Gangstellungen 
oder Bereichen vorgegeben sind- Wenn z.B. die 
Drehzahluntersetzungsverhaltnisse wie in Figur 2 gezeigt 
gegeben sind, sind die Abstande d 1 - d 4 zwischen den vertikalen 
Linien wie folgt gegeben: 

d n : d 2 : d 3 : d 4 = 

455 : 111 : 149 : 286. 

Der erste Planetengetriebezug Gl umfaBt das erste Drehelement 
@ , das zweite Drehelement (2) und das funfte Drehelement (f) . 
Wenn der erste Planetengetriebezug Gl einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug umfassen wttrde, dann ware das erste 
Drehelement ® ein Hohlrad, das zweite Drehelement @ ware 
ein Trager und das funfte Drehelement (5) ware ein Sonnenrad, 
wie in Figur 6B gezeigt. Die Abstande a, , b, zwischen den 
vertikalen Linien, welche den Kehrwerten der Anzahl an Zahnen 
der Sonnen- und Hohlradern entsprechen, waren aus den 
AbstSnden d, - d A zwischen den in Figur 6A gezeigten vertikalen 
Linien gegeben durch: 

a, : b, = 455 : 546 

Dabei ware das Verhaltnis X zwischen der Anzahl an Zahnen der 
Sonnen- und Hohlrader: X « 0,833. Da dieser Wert des 
Verhaltnisses nicht in Ubereinstimmung mit dem Zustand ist, 
mit welchem der Planetengetriebezug physikalisch erhalten 
werden kann, d.h. dem numerischen Bereich von 0,3 < X < 0,6, 
ist es nicht moglich, in dieser Ausf iihrungsf orm einen 
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Einzelritzel-Planetengetriebezug als den ersten 
Planetengetriebezug zu verwenden. 

Nun wird angenommen, da£ der erste Planetengetriebezug Gl, wie 
bei der dargestellten Ausfiihrungsf orm, einen Doppelritzel- 
Planetengetriebezug umfaSt. In diesem Falle ware das erste 
Drehelement ® ein Trager, das zweite Drehelement (5) ware 
ein Hohlrad und das funfte Drehelement (f) ware ein Sonnenrad, 
wie in Figur 6C gezeigt. Die Abstande a 2 , b 2 zwischen den 
vertikalen Linien, welche den Kehrwerten der Anzahl an Zahnen 
der Sonnen- und Hohlrader entsprechen, sind aus den Abstanden 
d 1 - d 4 zwischen den vertikalen Linien, welche in Figur 6A 
gezeigt sind, gegeben durch: 

a 2 : b 2 = 1000 : 455. 

Dabei ist das Verhaltnis A zwischen der Anzahl an Zahnen der 
Sonnen- und Hohlrader: X = 0,455. Dieser Wert des 
Verhaltnisses ist in Ubereinstimroung mit dem Zustand, in 
welchem der Planetengetriebezug physikalisch erhalten werden 
kann, d.h. dem numerischen Bereich von 0,3 < A < 0,6. Daher 
muB der erste Planetengetriebezug Gl ein Doppelritzel- 
Planetengetriebezug sein. 

Der erste Planetengetriebezug Gl kann ein Doppelritzel- 
Planetengetriebezug sein, wobei das erste Drehelement @ ein 
Sonnenrad ist, das zweite Drehelement (5) ein Hohlrad ist und 
das funfte Drehelement (§) ein Trager ist, wie in Figur 6D 
gezeigt. Die Abstande a3 , b3 zwischen den vertikalen Linien, 
welche den Kehrwerten der Anzahl an Zahnen der Sonnen- und 
Hohlrader entsprechen, sind aus den Abstanden d 1 - d 4 zwischen 
den vertikalen Linien, welche in Figur 6A gezeigt sind, 
gegeben durch: 



a 3 : b 3 = 1000 : 545. 
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Dabei ist das Verhaltnis A zwischen der Anzahl an Zahnen der 
Sonnen- und Hohlrader: X = 0,545. Dieser Wert des 
VerhSltnisses ist ebenso in Ubereinstimmung mit dem Zustand, 
in welchem der Planetengetr iebezug physikalisch erhalten 
werden kann, d.h. den numerischen Bereich von 0,3 < X < 0,6. 

Nachfolgend werden weitere Ausfiihrungsf ormen gemaB der 
vorliegenden Erfindung beschrieben. 

Die Figur 7 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer zweiten Ausfiihrungsf orin der vorliegenden Erfindung. In 
der zweiten Ausfiihrungsf orm und in den anderen nachf olgenden 
Ausfiihrungsformen ist lediglich eine obere Halfte des Skeletts 
des Planetengetriebes oberhalb der Mittellinie, um welche die 
Elemente drehbar sind, aus Grunden der Einfachheit gezeigt. 
Wie in Figur 7 gezeigt, weist das Planetengetr iebe erste, 
zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der erste und 
der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt, und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 zur Drehung mit dieser jederzeit verbunden, 
wie in Figur 6D gezeigt. Das erste Hohlrad Rl ist mit dem 
zweiten Sonnenrad S2 durch die zweite Kupplung K2 verbunden. 
Das zweite Sonnenrad S2 kann durch die zweite Bremse B2 gegen 
Drehung festgehalten werden und ist mit dem dritten Hohlrad R3 
durch die dritte Kupplung K3 gekoppelt. Der zweite Trager C2 
ist direkt mit dem Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. Das zweite 
Hohlrad R2 ist mit dem dritten Trager C3 direkt gekoppelt und 
das zweite Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 konnen durch 



19 



die erste Bremse Bl zusammen gegen Drehung festgehalten 
werden. Das zweite Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 sind 
losbar durch die erste Kupplung Kl mit der Eingangswelle l 
verbunden. Das dritte Sonnenrad S3 ist mit der Eingangswelle l 
fest verbunden. 



In dem in Figur 7 gezeigten Planetengetriebe konnen durch 
Steuern des Einruckens und Ausriickens der ersten, zweiten und 
dritten Kupplung Kl, K2, K3 und der ersten und der zweiten 
Bremse Bl, B2 ftinf Vorwartsgangstellungen und eine 
Ruckwartsgangstellung oder Bereiche erhalten werden, wie in 
Figur 8 gezeigt. 

Die Beziehung zwischen den Drehzahlen der Elemente des in 
Figur 7 gezeigten Planetengetriebes ist in Figur 9 gezeigt. 
Die Figur 10 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 7 
gezeigten Planetengetriebe in Drehelemente gekoppelt sind. In 
dieser Ausfiihrungsf orm dient das erste Sonnenrad SI alleine 
als ein erstes Drehelement und das erste Hohlrad Rl, das 
zweite Sonnenrad S2 und das dritte Hohlrad R3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als ein zweites Drehelement. Das 
zweite Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als ein drittes Drehelement und 
der zweite Trager C2 dient alleine als ein viertes 
Drehelement. Der erste Trager CI und. das dritte Sonnenrad S3 
sind miteinander gekoppelt und dienen zusammen als ein fiinftes 
Drehelement. Das dritte und das fiinfte Drehelement sind mit 
der Eingangswelle 1 gekoppelt und das vierte Drehelement ist 
mit dem Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. 

Wie vorangehend mit Bezug auf die Figuren 6A bis 6D 
beschrieben, umfaflt der erste Planetengetriebezug Gl einen 
Doppelritzel-Planetengetriebezug, da dieser die Bedingung 
erfullt, welche erforderlich ist, dafi Planetengetriebezuge 
physikalisch erhalten werden. Da das erste Sonnenrad SI 
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jederzeit nicht drehbar festgelegt ist und der erste Trager CI 
fest mit der Eingangswelle 1 zur Drehung mit dieser jederzeit 
gekoppelt ist, dreht sich das erste Hohlrad Rl in der gleichen 
Richtung und mit der gleichen Drehzahl no wie die 
Eingangswelle 1, unabhangig davon, welche Gangstellung oder 
welcher Bereich ausgewahlt ist. Daher wird verhindert, da3 das 
erste Ritzel PI sich mit einer UbermaBig hohen Drehzahl dreht. 
Insbesondere ist mit den wie in Figur 8 gezeigt ausgewahlten 
Drehzahluntersetzungsverhaltnissen die Drehzahl des ersten 
Ritzels PI ungefahr 2,5 mal die Drehzahl n der Eingangswelle 
1. 

In der zweiten Ausf uhrungsf orm konnen die 
Drehzahluntersetzungsverhaltnisse in den jeweiligen 
Gangstellungen oder Bereichen ferner unter Verwendung eines 
Drehzahldiagramms in der gleichen Art und Weise wie 
vorangehend mit Bezug auf die erste Ausf uhrungsf orm 
beschrieben bestimmt werden. 

Die Figur 11 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemafi 
einer dritten Ausf uhrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Das 
in Figur 11 gezeigte Planetengetriebe unterscheidet sich von 
dem in Figur 7 gezeigten Planetengetriebe nur beziiglich des 
ersten Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste 
Sonnenrad SI fest mit der Eingangswelie 1 zur Drehung mit 
dieser jederzeit gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details- des in Figur 11 gezeigten Planetengetriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 7 gezeigten 
Planetengetriebes . 

Wie in Figur 12 gezeigt, dient der erste Trager CI als ein 
erstes Dreheleroent und das erste Sonnenrad SI und das dritte 
Sonnenrad S3 dienen in dem in Figur 11 gezeigten 
Planetengetriebe als ein fiinftes Drehelement. Obwohl das 
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Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl des 
Planetengetriebes gemaB der zweiten Ausf iihrungsf orm der Figur 
6D entspricht, entspricht das Drehzahldiagramm des ersten 
Planetengetriebezugs Gl des Planetengetriebes gemaS der 
dritten Ausf iihrungsf orm der Figur 6C. 

Die Figur 13 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer vierten Ausf iihrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Wie 
in Figur 13 gezeigt, weist das Planetengetriebe erste, zweite 
und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf, welche koaxial 
und parallel zueinander angeordnet sind. Der erste und der 
zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist immer mit einer 
Eingangswelle 1 zur Drehung mit dieser verbunden, wobei der 
erste Planetengetriebezug Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau 
aufweist. Das erste Hohlrad Ri ist durch die zweite Kupplung 
K2 mit dem zweiten Trager C2 verbunden. Der zweite Trager C2 
kann durch die zweite Bremse B2 gegen Drehung festgehalten 
werden und ist durch die dritte Kupplung K3 mit dem dritten 
Hohlrad R3 gekoppelt. Das zweite Sonnenrad S2 ist direkt mit 
dem Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. Das zweite Hohlrad R2 ist 
direkt mit dem dritten Trager C3 gekoppelt und das zweite 
Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 konnen durch die erste 
Bremse Bl zusammen gegen Drehung festgehalten werden. Das 
zweite Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 sind durch die 
erste Kupplung Kl losbar mit der Eingangswelle 1 verbunden. 
Das dritte Sonnenrad S3 ist mit der Eingangswelle 1 fest 
verbunden. 

In dem in Figur 13 gezeigten Planetengetriebe konnen durch 
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Steuern des Einruckens und Ausriickens der ersten, der zweiten 
und der dritten Kupplung Kl, K2, K3 und der ersten und der 
zweiten Bremse Bl, B2 fiinf Vorwartsgangstellungen und eine 
Riickwartsgangstellung oder Bereiche erhalten werden, wie in 
Figur 14 gezeigt. 

Die Beziehung zwischen den Drehzahlen der Elemente des in 
Figur 13 gezeigten Planetengetriebes ist in Figur 15 gezeigt. 
Die Figur 16 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 13 
gezeigten Planetengetriebe in Drehelemente gekoppelt sind. In 
dieser Ausfiihrungsf orm dient das erste Sonnenrad SI alleine 
als ein erstes Drehelement und das erste Hohlrad Rl, der 
zweite Trager C2 und das dritte Hohlrad R3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als eiri zweites Drehelement. Das 
zweite Hohlrad R2 und der dritte Trager C3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als ein drittes Drehelement und 
das zweite Sonnenrad S2 dient alleine als ein viertes 
Drehelement. Der erste Trager CI und das dritte Sonnenrad S3 
sind miteinander gekoppelt und dienen zusammen als ein funftes 
Drehelement. 

Die Figur 17 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer fiinf ten Ausfiihrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Das 
in Figur 17 gezeigte Planetengetriebe unterscheidet sich von 
dem in Figur 13 gezeigten Planetengetriebe nur beziiglich des 
Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle zur gemeinsamen Drehung mit 
dieser jederzeit gekoppelt und der erste Trager Cl ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 17 gezeigten Planetengetriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 13 gezeigten 
Planetengetriebes. 



Wie in Figur 18 gezeigt, dient der erste Trager Cl als ein 
erstes Drehelement und das erste Sonnenrad SI und das dritte 
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Sonnenrad S3 dienen in dem in Figur 17 gezeigten 
Planetengetriebe als ein fiinftes Drehelement. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Flanetengetriebezugs Gl des 
Planetengetriebes gemaB der fttnften Ausfiihrungsform entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 19 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer sechsten Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung. Wie 
in Figur 19 gezeigt, weist das Planetengetriebe erste, zweite 
und dritte Planetengetriebezijge Gl, G2, G3 auf, welche koaxial 
und parallel zueinander angeordnet sind. Der erste, der zweite 
und der dritte Planetengetriebezug Gl, £2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige. 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist mit einer 
Eingangswelle 1 zur Drehung mit dieser jederzeit fest 
verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug Gl den in Figur 
6D gezeigten Aufbau auf weist. Das erste Hohlrad Rl ist durch 
die zweite Kupplung K2 mit dem zweiten Sonnenrad S2 verbunden. 
Das zweite Sonnenrad S2 kann durch die zweite Bremse B2 gegen 
Drehung gehalten werden und ist mit dem dritten Trager C3 
durch die dritte Kupplung K3 gekoppelt. Der zweite Trager C2 
ist direkt mit dem Ausgangszahnrad 2 gekoppelt. Das zweite 
Hohlrad R2 ist mit dem dritten Hohlrad R3 direkt gekoppelt und 
das zweite und das dritte Hohlrad R2, R3 kSnnen durch die 
erste Bremse Bl zusammen gegen Drehung gehalten werden. Das 
zweite und das dritte Hohlrad R2, R3 sind mit der 
Eingangswelle 1 durch die erste Kupplung Kl losbar verbunden. 
Das dritte Sonnenrad S2 ist mit der Eingangswelle l fest 
verbunden. 

In dem in Figur 19 gezeigten Planetengetriebe konnen durch 
Steuern des Einriickens und Ausriickens der ersten, der zweiten 
und der dritten Kupplung Kl, K2, K3 und der ersten und der 
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zweiten Bremse Bl, B2 fiinf Vorwartsgangstellungen und eine 
Rtickwartsgangstellung oder Bereiche erhalten werden, wie in 
Figur 20 gezeigt. 

Die Beziehung zwischen den Drehzahlen der Elemente des in 
Figur 19 gezeigten Planetengetriebes ist in Figur 21 gezeigt. 
Die Figur 22 zeigt wie die Elemente des in Figur 19 gezeigten 
Planetengetriebes in Drehelemente gekoppelt sind. In dieser 
Ausfiihrungsform dient das erste Sonnenrad SI alleine als ein 
erstes Drehelement und das erste Hohlrad Rl, das zweite 
Sonnenrad S2 und der dritte Trager C3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als ein zweites Drehelement. Das 
zweite Hohlrad R2 und das dritte Hohlrad R3 sind miteinander 
gekoppelt und dienen zusammen als ein drittes Drehelement und 
der zweite Trager C2 dient alleine als ein viertes 
Drehelement. Der erste Trager CI und das dritte Sonnenrad S3 
sind miteinander gekoppelt und dienen zusammen als ein fiinftes 
Drehelement. 

Die Figur 2 3 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer siebten Ausfiihrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Das 
in Figur 23 gezeigte Planetengetriebe unterscheidet sich von 
dero in Figur 19 gezeigten Planetengetriebe nur bezuglich des 
ersten Planetengetr iebezugs . Insbesondere ist das erste 
Sonnenrad SI fest mit der Eingangswelle 1 zur Drehung mit 
dieser jederzeit gekoppelt und der erste TrSger CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 23 gezeigten Planetengetriebes sind zu 
denjenigen des in Figur 19 gezeigten Planetengetriebes 
identisch. 

Wie in Figur 24 gezeigt, dient der erste Trager CI als ein 
erstes Drehelement und das erste Sonnenrad S2 und das dritte 
Sonnenrad S3 dienen in dem in Figur 23 gezeigten 
Planetengetriebe als ein fiinftes Drehelement. Das 
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Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl des 
Planetengetriebes gemafi der siebten Ausf uhrungsf orm entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 25 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemafi 
einer achten Ausf uhrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Wie 
in Figur 25 gezeigt, weist das Planetengetriebe erste, zweite 
und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf 7 welche koaxial 
und parallel zueinander angeordnet sind und der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug Gl, G2, G3 umfassen 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige. 

Das erste^ Sonnenrad 1 ist nicht drehbar an einero stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist mit einer 
Eingangswelle 1 zur Drehung mit dieser jederzeit fest 
verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug Gl den in Figur 
6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Elemente der 
Planetengetriebeziige sind wie in Figur 25 gezeigt gekoppelt. 

Da die Arten der Verbindung aller Elemente in den Figuren 
deutlich gezeigt sind (Skelett figur en) , ist nachfolgend 
diesbezuglich keine genaue Beschreibung vorgesehen. 

In dem in Figur 25 gezeigten Planetengetriebe konnen durch 
Steuern des Einruckens und Ausruckens der ersten, der zweiten 
und der dritten Kupplung Kl, K2, K3 und der ersten und der 
zweiten Bremse Bl, B2 fiinf Vorwartsgangstellungen und eine 
Riickwartsgangstellung Oder Bereiche erhalten werden, in der 
gleichen Art und Weise wie in Figur 20 gezeigt. In all den 
nachfolgenden Ausf iihrungsf ormen ist die Beziehung zwischen den 
Bereichen, dem Eingreifen der Kupplungen und Bremsen und den 
Drehzahlverhaltnissen die gleiche wie die in Figur 20 
gezeigte. Die Figur 2 6 zeigt, wie die Elemente in erste bis 
fiinfte Drehelemente gekoppelt sind. 
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Das sonnenrad S2 dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, der Trager C2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen 
zusammen als das dritte Dreheleroent. Das Sonnenrad S2 dient 
als das vierte Dreheleroent. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 27 zeigt ein skelett eines Planetengetriebes gemafi 
einer neunten Ausfiihrungsf orm der vorliegenden Erfindung. Das 
in Figur 27 gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in 
Figur 25 gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 
Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere 1st das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 27 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 25 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 28 zeigt wie bei dem in Figur 27 gezeigten Getriebe 
die Elemente in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. 
Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 29 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemSB 
einer zehnten Ausfiihrungsf orm. Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und alle 
Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils Doppelritzel- 
Planetengetr iebezUge . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationSren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist mit einer 
Eingangswelle 1 fest verbunden, wobei der erste 
Planetengetriebezug Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau 
auf weist. Die Figur 3 0 zeigt, wie die Elemente in erste bis 
funfte Drehelemente gekoppelt sind. 
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Das Sonnenrad Si dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und das Sonnenrad S3 dienen zusammen als 
das zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 dient als das dritte 
Drehelement. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und der Trager C3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement, 

Die Figur 31 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer elf ten Ausfuhrungsf orm. Das in Figur 31 gezeigte 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 29 gezeigten 
Getriebe nur bezuglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI. f est mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 31 gezeigten Getriebes sind identisch zu 
denjenigen des in Figur 29 gezeigten Getriebes. Die Figur 32 
zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 31 gezeigten Getriebe 
in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 3 3 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer zwolften Ausfuhrungsf orm. Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf, welche 
koaxial.und parallel zueinander angeordnet sind, und alle 
Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige . 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 34 
zeigt wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 
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Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 dient als das dritte 
Drehelement. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 3 5 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer dreizehnten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 3 5 gezeigte 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 33 gezeigten 
Getriebe nur bezuglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI .f est mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist. nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 35 gezeigten Getriebes sind identisch zu 
denjenigen des in Figur 3 3 gezeigten Getriebes- Die Figur 3 6 
zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 35 gezeigten Getriebe 
in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C, 

Die Figur 37 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer vierzehnten Ausf uhrungsf omw Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2 7 G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der erste und 
der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge und der dritte Planetengetriebezug G3 
umfaBt einen Einzelritzel-Planetengetriebezug . 

Das ersten Sonnenrad S2 ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 38 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 



29 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Dreheleroent . Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als 
das zweite Drehelement, Das Hohlrad R2 und der Trager C3 
dienen zusammen als das dritte Drehelement. Der Trager C2 
dient als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das funfte Drehelement, 

Die Figur 39 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer funfzehnten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 39 zeigte 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 37 gezeigten 
Getriebe nur beziiglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI fest mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 39 gezeigten Getriebes sind identisch zu 
denjenigen des in Figur 37 gezeigten Getriebes. Die Figur 40 
zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 39 gezeigten Getriebe 
in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C. 



Die Figur 41 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer sechzehnten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2 , G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der erste und 
der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge und der dritte Planetengetriebezug G3 
umfaBt einen Einzelritzel-Planetengetriebezug. 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist mit einer 
Eingangswelle 1 fest verbunden, wobei der erste 
Planetengetriebezug Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau 
auf weist. Die Figur 4 2 zeigt wie die Elemente in erste bis 
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funfte Drehelemente gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad S2 dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen 
zusammen als das dritte Drehelement- Das Sonnenrad S2 dient 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement, 

Die Figur 43 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 

einer siebzehnten Ausf iihrungsf orm. Das in Figur 43 gezeigte 

Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 41 gezeigten 

Getriebe nur beziiglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 

Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI fest mit der 

Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager Cl ist nicht 

drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 

Details des in Figur 4 3 gezeigten Getriebes sind zu denjenigen 

des in Figur 41 gezeigten Getriebes identisch. Die Figur 44 

zeigt , wie in dem in Figur 43 gezeigten Getriebe die Elemente 

in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. Das & 

Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 

der Figur 6C. 

Die Figur 4 5 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer achtzehnten Ausf iihrungsf orm. Das Getriebe weist .erste, 
zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und alle 
Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils Doppelritzel- 
Planetengetr iebezuge . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 46 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
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gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen 
zusammen als das dritte Drehelement. Der Trager C2 dient als 
das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement. 

Die Figur 47 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes geraaB 
einer neunzehnten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 47 gezeigte " 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 45 gezeigten 
Getriebe nur. beziiglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI fest mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 47 gezeigten Getriebes sind zu denjenigen 
des in Figur 4 5 gezeigten Getriebes identisch. Die Figur 48 
zeigt, wie in dem in Figur 4 7 gezeigten Getriebe die Elemente 
in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 49 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer zwanzigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf, welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind und alle 
Planetengetriebezuge Gl, G2 , G3 umfassen jeweils Doppelritzel- 
Planetengetr iebezuge . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 50 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
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gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement . Das Hohlrad 
Rl, der Trager C2 und der Tr&ger C3 dienen zusanuaen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen 
zusammen als das dritte Drehelement- Das Sonnenrad S2 dient 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 51 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer einundzwanzigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 51 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 49 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 51 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 49 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 52 zeigt, wie in dem in Figur 51 gezeigten Getriebe 
die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt sind. 
Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 53 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer zweiundzwanzigsten Ausf uhrungsf. orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2, G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetr iebezug . 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist mit einer 
Eingangswelle 1 fest verbunden, wobei der erste 
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Planetengetriebezug Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau 
aufweist. Die Figur 54 zeigt, wie die Elemente in erste bis 
fiinfte Drehelemente gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das dritte Drehelement. Der Trager C2 und der Trager C3 
dienen zusammen als das vierte Drehelement. Der Trager CI und 
das Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 55 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemMB 
einer dreiundzwanzigsten Ausfiihrungsf orm. Das in Figur 55 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 53 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI mit der Eingangswelle 1 fest gekoppelt und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 55 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 53 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 56 zeigt, wie die Element in dem in Figur 55 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 57 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer vierundzwanzigsten Ausf iihrungsf orra. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige. 

Das erste Sonnenrad si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist fest mit einer 
Eingangswelle l verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 




Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 58 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Dreheleraent. Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Dreheleraent. Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen zusammen 
als das dritte Dreheleraent. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 
dienen zusararaen als das vierte Dreheleraent. Der Trager CI und 
das Sonnenrad S3 dienen zusararaen als das funfte Dreheleraent. 

Die Figur 59 zeigt ein Skelett eines Planet engetriebes geraaB 
einer f iinf undzwanzigsten Ausf uhrungsf onn. Das in Figur 59 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dera in Figur 57 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI feat rait der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einera stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 59 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 57 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 60 zeigt , wie die Elemente in dera in Figur 59 
gezeigten Getriebe in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 61 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes geraaB 
einer sechsundzwanzigsten Ausf Uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezlige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetr iebezug . 



Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einera stationaren 



Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 62 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als 
das zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und der Trager C3 
dienen zusammen als das dritte Drehelement. Der Trager C2 
dient als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 63 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gema3 
einer siebenundzwanzigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 63 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 61 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 63 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 61 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 64 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 63 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 65 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer achtundzwanzigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetr iebezug . 
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Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 66 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement- Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen 
zusammen als das dritte Drehelement. Das Sonnenrad S2 dient 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement. 

Die Figur 67 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer neunundzwanzigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 67 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 65 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 67 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 65 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 68 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 67 
gezeigten Getriebe in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 69 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer dreiftigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist erste, 
zweite und dritte Planetengetr iebeziige Gl, G2 , G3 auf f welche 
koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und alle 
Planetengetriebezuge Gl, G2, G3 umfassen jeweils Doppelr itzel- 
Planetengetr iebeziige . 
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Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 7 0 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 



Das Sonnenrad si dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und der Trager C3 dienen zusamen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen 
zusammen als das dritte Drehelement. Der Trager C2 dient als 
das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement. 

Die Figur 71 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaS 
einer einundreifiigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 71 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 69 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Flanetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle l gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 71 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 69 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 72 zeigt, wie in dem in Figur 71 gezeigten Getriebe 
die Elemente in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. 
Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 7 3 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer zweiunddreiBigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge. 
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Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 74 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement . Das Hohlrad 
Rl, der Trager C2 und der Trager C3 dienen zusamraen als das 
zweite Drehelement- Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen 
zusamraen als das dritte Drehelement. Das Sonnenrad S2 dient 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 7 5 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer dreiunddreiBigsten AusfOhrungsf orm. Das in Figur 75 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 73 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 75 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 7 3 gezeigten Getriebes. 
Die Figur 76 zeigt, wie die Elemente. in dem in Figur 75 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 77 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer vierunddreiBigsten Ausf iihrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Plahetengetriebezuge Gl, G2, G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige. 
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Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 78 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und das Sonnenrad S3 dienen zusammen als 
das zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 dient als das dritte 
Drehelement. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und der Trager C3 
dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 79 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer f linf unddreiBigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 79 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 77 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 79 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 77 gezeigten Getriebes identisch- 
Die Figur 8 0 zeigt , wie die Elemente in dem in Figur 79 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 81 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer sechsunddreiBigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind und 
alle Planetengetriebeziige Gl f G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge. 
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Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element f estgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 82 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl, das Sonnenrad S2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
zweite Drehelement. Das Hohlrad R2 dient als das dritte 
Drehelement. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das vierte Drehelement. Der Trager CI und das Sonnenrad S3 
dienen zusammen als das funfte Drehelement. 

Die Figur 83 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer siebenunddreiBigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 8 3 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 81 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element f estgelegt. 
Die anderen Details. des in Figur 83 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 81 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 84 zeigt , wie die Elemente in dem in Figur 83 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 85 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer achtunddreiBigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl f G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebezxige und der dritte 
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Planetengetriebezug G3 umfafit einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug. 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle l verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 86 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement . Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen 
als das dritte Drehelement. Der Trager C2 und der Trager C2 
dienen zusammen als das vierte Drehelement. Der Trager CI und 
das Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 87 zeigt ein skelett eines Planetengetriebes gemafi 
einer neununddreiBigsten Ausf iihrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2, G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und 
alle Planetengetriebezuge Gl, G2 , G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige. 

Das erste Sonnenrad si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist fest mit einer 
Eingangswelle l verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau aufweist. Die Figur 88 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen zusammen 
als das dritte Drehelement. Der Trager C2 und das Hohlrad R3 
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dienen zusammen als das vierte Drehelement. Der Trager CI und 
das Sonnenrad S3 dienen zusammen als das flinfte Drehelement. 

Die Figur 89 zeigt ein Skelett eines Planetengetr iebes gemaB 
einer vierzigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 89 gezeigte 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 87 gezeigten 
Getriebe nur bezuglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI fest mit der 
Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 89 gezeigten Getriebes sind zu denjenigen 
des in Figur 87 gezeigten Getriebes identisch. Die Figur 90 
zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 89 gezeigten Getriebe 
in erste bis flinfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahidiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 91 zeigt ein Skelett eines Planetengetr iebes gemaB 
einer einundvierzigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetr iebezuge Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der dritte Planetengetriebezug Gl, G3 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebeziige und der zweite 
Planetengetriebezug umfaBt einen Einzelritzel- 
Planetengetr iebezug . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 92 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und das Hohlrad R2 dienen zusammen als das zweite 
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Drehelement. Der Trager C2 und der Trager C3 dienen zusammen 
als das dritte Drehelement. Das Hohlrad R3 dient als das 
vierte Drehelement, Der Trager CI, das Sonnenrad S2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 



Ein Planetengetriebe gemaS einer zweiundvierzigsten 
Ausfuhrungsform kann, wie in Figur 9 3 gezeigt, im zweiten und 
im dritten Planetengetriebezug Gl, G2 einen Ravigneaux- 
Getriebezug umfassen. In dieser Ausfuhrungsform ist in den 
Zugen G2 , G3 ein gemeinsames Sonnenrad S23 verwendet. Ein 
langes Ritzel P L und ein kurzes Ritzel P s sind, wie gezeigt, 
angeordnet und sind drehbar durch einen gemeinsamen Trager C23 
getragen. Dementsprechend umfaBt in dieser Ausfuhrungsform der 
zweite Planetengetriebezug G2 das gemeinsame Sonnenrad S23 , 
den gemeinsamen Trager C23, das lange Ritzel P L und das zweite 
Hohlrad R2 . Der dritte Planetengetriebezug G3 umfaBt das 
gemeinsame Sonnenrad S23, den gemeinsamen Trager C23, das 
lange Ritzel P L , das kurze Ritzel P $ und das dritte Hohlrad R3 . 

Die Figur 94 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer dreiundvierzigsten Ausfuhrungsform. Das in Figur 94 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 91 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle l gekoppeit und der erste Trager 
Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 94 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 91 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 95 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 94 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppeit 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Ein Planetengetriebe gemaB einer vierundvierzigsten 
Ausfuhrungsform kann, wie in Figur 96 gezeigt, im zweiten und 




im dritten Planetengetriebe2ug G2, G3 einen Ravigneaux- 
Getriebezug umfassen. In dieser Ausf iihrungsf orm umfaBt der 
zweite Planetengetriebezug G2 das gemeinsame Sonnenrad S2 3, 
den gemeinsamen Trager C23 , das lange Ritzel P L und das zweite 
Hohlrad R2 . Der dritte Planetengetriebezug G3 umfaBt das 
gemeinsame Sonnenrad S23, den gemeinsaroen Trager C23, das 
lange Ritzel P L , das kurze Ritzel P s und das dritte Hohlrad R3 . 

Die Figur 97 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer f iinf undvierzigsten Ausf iihrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetr iebeziige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetr iebeziige. 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 gekbppelt, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 98 
zeigt, wie die Elemente in erste bis flinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und der Trager C2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen zusammen 
als das dritte Drehelement. Das Hohlrad R3 dient als das 
vierte Drehelement. Der Trager CI, das Sonnenrad S2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 99 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer sechsundvierzigsten Ausf iihrungsf orm. Das in Figur 99 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 97 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 

Planetengetr iebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
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Cl ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 99 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Fi gur 97 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 100 zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 99 
gezeigten Getriebe in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 101 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer siebenundvierzigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2, G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte Zug G3 umfaBt 
einen Einzelritzel-Planetengetriebezug. 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager Cl ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 102 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R3 dient als das dritte Drehelement. 
Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
vierte Drehelement. Der Trager Cl, der Trager C2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 103 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer achtundvierzigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 103 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 101 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 

Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
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SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 103 gezeigten Getriebes sind 
identisch zu denjenigen des in Figur 101 gezeigten Getriebes* 
Die Figur 104 zeigt, wie die Elemente in deia in Figur 103 
gezeigten Getriebe in erste bis funfte Drehe lenient e gekoppelt 
sind. Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 105 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer neunundvierzigsten Ausf iihrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriefc>eziige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 106 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppe It s ind . 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelemente Das Hohlrad 
Rl und das Sonnenrad S2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Der Trager C3 dient als das dritte Drehelement. 
Das Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als das 
vierte Drehelement. Der Trager CI, der Trager C2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 107 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer fiinf zigsten Ausf (ihrungsf orm. Das in Figur 107 gezeigte 
Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 105 gezeigten 
Getriebe nur beziiglich des ersten Planetengetriebezugs Gl. 
Insbesondere ist das erste Sonnenrad SI fest mit der 



Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager CI ist nicht 
drehbar an einem stationaren Element festgelegt. Die anderen 
Details des in Figur 107 gezeigten Getriebes sind identisch zu 
denjenigen des in Figur 105 gezeigten Getriebes. Die Figur 108 
zeigt, wie die Elemente in dem in Figur 107 gezeigten Getriebe 
in erste bis funfte Drehelemente gekoppelt sind. Das 
Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl entspricht 
der Figur 6C. 

Die Figur 109 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gema£ 
einer einundf unf zigsten Ausf uhrungsf orm. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebezuge Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind. Der 
erste und der zweite Planetengetriebezug Gl, G2 umfassen 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge und der dritte Zug G3 umfaBt 
einen Einzelr itzel-Planetengetr iebezug . 

Das erste Sonnenrad SI ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl einen in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 110 
zeigt, wie die Elemente in erste bis funfte Drehelemente 
gekoppelt sind. 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und der Trager C2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Das Hohlrad R3 dient als das dritte Drehelement. 
Das Hohlrad R2 und der Trager C3 dienen zusammen als das 
vierte Drehelement. Der Trager CI, das Sonnenrad S2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das funfte Drehelement. 

Die Figur 111 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer zweiundf unf zigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 111 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 109 
gezeigten Getriebe nur bezuglich des ersten 
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Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 111 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 109 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 12 zeigt, wie in dero in Figur 111 gezeigten Getriebe 
die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente gekoppelt sind. 
Das Drehzahldiagramm des ersten Planetengetriebezugs Gl 
entspricht der Figur 6C. 

Die Figur 113 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer dreiundf Iinf zigsten Ausf uhrungsf omj. Das Getriebe weist 
erste, zweite und dritte Planetengetriebeziige Gl, G2 , G3 auf, 
welche koaxial und parallel zueinander angeordnet sind, und 
alle Planetengetriebeziige Gl, G2, G3 umfassen jeweils 
Doppelritzel-Planetengetriebezuge. 

Das erste Sonnenrad Si ist nicht drehbar an einem stationaren 
Element festgelegt und der erste Trager CI ist fest mit einer 
Eingangswelle 1 verbunden, wobei der erste Planetengetriebezug 
Gl den in Figur 6D gezeigten Aufbau auf weist. Die Figur 114 
zeigt, wie die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. . 

Das Sonnenrad SI dient als das erste Drehelement. Das Hohlrad 
Rl und der Trager C2 dienen zusammen als das zweite 
Drehelement. Der Trager C3 dient als dritte Drehelement. Das 
Hohlrad R2 und das Hohlrad R3 dienen zusammen als das vierte 
Drehelement. Der Trager CI, das Sonnenrad S2 und das 
Sonnenrad S3 dienen zusammen als das fiinfte Drehelement. 

Die Figur 115 zeigt ein Skelett eines Planetengetriebes gemaB 
einer vierundf iinf zigsten Ausf uhrungsf orm. Das in Figur 115 
gezeigte Getriebe unterscheidet sich von dem in Figur 113 
gezeigten Getriebe nur beziiglich des ersten 
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Planetengetriebezugs Gl. Insbesondere ist das erste Sonnenrad 
SI fest mit der Eingangswelle 1 gekoppelt und der erste Trager 
CI ist nicht drehbar an einem stationaren Element festgelegt. 
Die anderen Details des in Figur 115 gezeigten Getriebes sind 
zu denjenigen des in Figur 113 gezeigten Getriebes identisch. 
Die Figur 116 zeigt, wie in dem in Figur 115 gezeigten 
Getriebe die Elemente in erste bis fiinfte Drehelemente 
gekoppelt sind. Das Drehzahldiagramm des ersten 
Planetengetriebezugs Gl entspricht der Figur 6C. 

Erganzende Beschreibung der Ausfiihrungsf ormen 

Wie vorangehend beschrieben, umfaBt der erste 
Planetengetriebezug Gl das erste, das zweite und das fiinfte 
Dreheleroent 0 , 0 und 0 . Andererseits umfassen der zweite 
und der dritte Planetengetriebezug G2 und G3 das zweite, das 
dritte, das vierte und das funfte Drehelement (f) , 0 0 
und(5X Die 

Planetengetriebe gemaB der vorliegenden Erfindung 
konnen durch fiinf Kombination der ersten bis fiinften 
Drehelemente wiedergegeben werden, wie in den Figuren 117, 
119, 121, 123 und 125 gezeigt. In diese Figuren ist jeweils 
eines der drei Elemente (Sonnenrad, Trager und Hohlrad) an dem 
ort vorgesehen, wo das Symbol (O) markiert ist. 



Die in Figur 117 gezeigte Kombination ist in drei Typen 
aufgeteilt, beruhend auf der Position des Kupplungsmittels K 
in einem Diagramm, wie in Figur 118 gezeigt. In der 
Kombination der Figur 117 umfaBt der zweite 

Planetengetriebezug G2 das 2., 3. und 4 . -Dreheleroent (2), 0 
und 0 , und der dritte Planetengetriebezug G3 umfaBt das 2 . , 
4. und 5. -Drehelement 0, 0 und 0. 

In dem ersten in Figur 118(A) gezeigten Typ ist ein 
Kupplungsmittel K in dem zweiten Drehelement 0 und zwischen 
dem 2 . -Getriebezug G2 und dem 3 . -Getriebe zug G3 vorgesehen. In 
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dem Diagramm kann eine Bremse B (durch unterbrochene Linien 
gezeigt) entweder am zweiten Getriebezug G2 Oder am dritten 
Getriebezug G3 vorgesehen sein. Der erste Typ, wie er in Figur 
118(A) gezeigt ist, umfaBt die Getriebe der 2 . -Ausf Uhrungsf orm 
(Figur 7), 3 . -Ausf uhrungsf orm (Figur 11), 4 . -Ausf uhrungsf orm 
(Figur 13), 5 - -Ausf uhrungsf orm (Figur 17), 6 . -Ausf uhrungsf orm 
(Figur 19), 7 . -Ausf uhrungsf orm (Figur 23), 8 . -Ausf Uhrungsf orm 
(Figur 25) und 9 . -Ausf Uhrungsf orm (Figur 27). 

In dem zweiten Typ, wie er in Figur 118(B) gezeigt ist, ist 
ein Kupplungsmittel K in dem dritten Drehelement (5) und 
zwischen dem 2 . -Getriebezug G2 und dem 3 ..-Getriebezug G3 
vorgesehen. Der zweite Typ, wie er in Figur 118(B) gezeigt 
ist, umfaBt die Getriebe der 14 . -Ausf Uhrungsf orm (Figur 37), 
15. -Ausf uhrungsf orm (Figur 39), 16. -Ausf uhrungsf orm (Figur 41) 
17. -Ausf uhrungsf orm (Figur 43), 18 . -Ausf uhrungsf orm (Figur 
45), 19. -Ausf uhrungsf orm (Figur 47), 20. Ausf uhrungsf orm 
(Figur 49) und 21 . -Ausf uhrungsf orm (Figur 51). 

In dem dritten Typ, wie er in Figur 118(C) gezeigt ist, ist 
eine Kupplung K in dem fUnften Drehelement (5) und zwischen 
dem 1. -Getriebezug Gl und dem 2 . -Getriebezug G2 vorgesehen. 
Der dritte Typ, wie er in Figur 118(C) gezeigt ist, umfaBt die 
Getriebe der 26. -Ausf Uhrungsf orm (Figur 61), 27.- 
Ausfiihrungsform (Figur 63), 28 . -Ausf Uhrungsf orm (Figur 65), 
29. -Ausf Uhrungsf orm (Figur 67), 30. -Ausf Uhrungsf orm (Figur 
69), 31. -Ausf Uhrungsf orm (Figur 71) , 32 .Ausf Uhrungsf orm (Figur 
73) und 33 .-Ausf Uhrungsf orm (Figur 75). 

Die in Figur 119 gezeigte Kombination ist in zwei Typen 
aufgeteilt, wie in Figur 120 gezeigt, beruhend auf der 
Position des Kupplungsmittels K. In der Kombination der Figur 
119 umfaBt der zweite Planetengetriebezug G2 das 2.-, 3.- und 
5. -Drehelement © , (3) , und ©, und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt das 2.-, 4,- und 5. -Drehelement 
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<D , ©und (5). 



In dem ersten Typ, wie er in Figur 120(A) gezeigt ist, ist 
eine Kupplung K in dem funften Drehelement (5) und zwischen 
dem 1. -Getriebezug Gl und dem 3 . -Getriebezug G3 vorgesehen. 
Der erste Typ, wie er in Figur 120(A) gezeigt ist, umfaBt die 
Getriebe der 34 . -Ausf uhrungsform (Figur 77), 35.- 
Ausf Uhrungsform (Figur 79), 36 . -Ausf iihrungs form (Figur 81) und 
37. Ausf uhrungsform (Figur 83). 

In dem zweiten Typ, wie er in Figur 120(B) gezeigt ist, ist 
eine Kupplung K in dem zweiten Drehelement (2) und zwischen 
dem 2. -Getriebezug G2 und dem 3 . -Getriebezug G3 vorgesehen. In 
Figur 120(B) Jcann eine Bremse B (durch unterbrochene Linie 
gezeigt) entweder am zweiten Getriebezug G2 Oder am dritten 
Getriebezug G3 vorgesehen sein. Der zweite Typ, wie er in 
Figur 120(B) gezeigt ist, umfaBt die Getriebe der 10.- 
Ausfiihrungsform (Figur 29), 11. -Ausf uhrungsform (Figur 31), 
12. -Ausf Uhrungsform (Figur 33) und 13 . -Ausf uhrungsform (Figur 

1 * \ 
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Die in Figur 121 gezeigte Kombination ist in zwei Typen 
aufgeteilt, wie in Figur 122 gezeigt, beruhend auf der 
Position der Kupplung K. In der Kombination der Figur 121 
umfaBt der zweite Planetengetriebezug G2 das 2.-, 3.- und 4.- 
Drehelement © , (5) , und © , und der dritte 

Planetengetriebezug G3 umfaBt das 3.-, 4,- und 5 . -Drehelement 
® , © und (5) . 

In dem ersten Typ, wie er in Figur 122(A) gezeigt ist, ist 
eine Kupplung K in dem 5 . -Drehelement © und zwischen dem 
ersten Getriebezug Gl und dem dritten Getriebezug G3 
vorgesehen. Der erste Typ, wie er in Figur 122(A) gezeigt ist, 
umfaBt die Getriebe der 1 . -Ausf Uhrungsform (Figur 1), 3 8.- 
Ausf iihrungs form (Figur 85), 39 . -Ausf uhrungsform (Figur 87) und 
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4 0. -Ausfuhrungsf orm (Figur 89). 

In dem zweiten Typ, wie er in Figur 122(B) gezeigt ist, ist 
eine Kupplung K in dem 3 . -Drehelement 0 und zwischen dem 
zweiten Getriebezug G2 und dem dritten Getriebezug G3 
vorgesehen. Der zweite Typ, wie er in Figur 122(B) gezeigt 
ist, umfaBt die Getriebe der 22 . -Ausf uhrungsf orm (Figur 53), 
23 .-Ausfuhrungsf orm (Figur 55) , 24-Ausf uhrungsf orm (Figur 57) 
und 25 . -Ausfuhrungsf orm (Figur 59). 

Die in Figur 123 gezeigten Kombination weist nur einen Typ von 
Diagramm auf , wie in Figur 124 gezeigt. In der Kombination der 
Figur 123 umfaBt der zweite Planetengetriebezug G2 das 2.-, 

3. - und 5. -Drehelement (T) , 0 und 0 , und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt das 3.-, 4.- und 5 . -Drehelement 
(3) , 0 und (D . Der in Figur 124 gezeigte Typ umfaBt die 
Getriebe der 41. -Ausfuhrungsf orm (Figur 91), 42.- 
Ausfuhrungsform (Figur 93), 43 • -Ausfuhrungsf orm (Figur 94), 
44 .-Ausfuhrungsf orm (Figur 96) und 45 . -Ausfuhrungsf orm (Figur 
97), 4 6. -AusfUhrungsf orm (Figur 99). 

Die in Figur 12 5 gezeigte Kombination weist einen Typ von 
Diagramm auf, wie in Figur 126 gezeigt. In der Kombination der 
Figur 125 umfaBt der zweite Planetengetriebezug G2 das 2.-, 

4. - und 5.-Dr.ehelement @ , 0 und (5) , und der dritte 
Planetengetriebezug G3 umfaBt das 3.- f 4.- und 5 . -Drehelement 

0 , 0 und 0 . Der in Figur 126 gezeigte Typ umfaBt die 
Getriebe der 47 . -Ausfuhrungsf orm (Figur 101), 48.- 
Ausfuhrungsform (Figur 103), 49 . -Ausfuhrungsf orm (Figur 105), 
50. -Ausfuhrungsf orm (Figur 107), 51 . -Ausfuhrungsf orm (Figur 
109), 52. -Ausfuhrungsf orm (Figur 111), 53 . -Ausfuhrungsf orm 
(Figur 113) und 54 . -Ausf iihrungsf orm (Figur 115). 
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ein Eingangselement (1) 
ein Ausgangselement (2) , 

erste, zweite und dritte Planetengetriebeziige (Gl, 
G2, G3) , welche koaxial zueinander angeordnet sind 
und jeweils Elemente aufweisen, welche ein Sonnenrad 
(Si, S2, S3), einen Trager (CI, C2, C3) und ein 
Hohlrad (Rl, R2, R3) umfassen, wobei zwei der 
Elemente von jedem der ersten, zweiten und dritten 
Planetengetriebeziige (Gl, G2, G3) direkt oder losbar 
mit Elementen der anderen Planetengetriebeziige (Gl, 
G2 , G3) gekoppelt sind, 

flinf Eingrif fsmittel (Kl, K2, K3, Bl, B2) zum 
wahlweisen Einrichten eines Kraf tiibertragungsweges 
von dem Eingangselement (1) zu dero Ausgangselement 
(2) durch die ersten, zweiten und dritten 
Planetengetriebeziige (Gl, G2 , G3) , 

fvinf Vorwartsgange und einen Riickwartsgang, welche 
durch wahlweises Einriicken von jeweils zwei der fiinf 
Eingrif fsmittel (Kl, K2, K3 , Bl, B2) erhalten 
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Planetengetriebe, umfassend: 
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werden, 

wobei der zweite und/oder der dritte Planetengetriebezug 
(G2, G3) einen Doppelr itzel-Getriebezug umfaBt, 
dadurch gekennzeichnet , 
daB 

die fftinf Eingriffsinittel (Kl, K2 , K3 , Bl, B2) zwei 
Bremsenmitteln (Bl, B2) und drei Kupplungsroittel 
(Kl, K2, K3) umfassen, 

der erste Planetengetriebezug (Gl) einen 
Doppelritzel-Getriebezug umfaBt, 

das Sonnenrad (SI) oder der Trager (CI) des ersten 
Planetengetriebezugs (Gl) fest mit dem 
Eingangselement (1) gekoppelt ist und das andere 
Element von Sonnenrad (SI) und Trager (CI) des 
ersten Planetengetriebezugs (Gl) nicht drehbar 
festgelegt ist r 
wobei die Elemente der ersten, zweiten und dritten 
Getriebezuge (Gl, G2, G3) koppelbar oder fest in einem 
Drehzahldiagramm in erste, zweite, dritte, vierte und 
funfte Drehelemente gekoppelt sind, um die funf Vorwarts- 
gange und den einen Rlickwartsgang durch das Getriebe zu 
erhalten, wobei das dritte und das funfte Drehelement mit 
dem Eingangselement (1) gekoppelt sind und das vierte 
Drehelement mit dem Ausgangselement (2) gekoppelt ist. 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils einen 
Doppelr itzel-Planetengetriebzug umfassen, und wobei der 
dritte Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug umfaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 

dient, 



das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2 , R3) mit dem 
Eingangselement durch die erste Kupplung (Kl) losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) mit dem zweiten Sonnenrad 

(52) durch die zweite Kupplung (K2) lbsbar verbunden ist, 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem dritten Sonnenrad 

(53) durch die dritte Kupplung (K3) losbar verbunden ist, 
das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 

erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Teil losbar 
verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. l) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug umfaBt, wobei 

der erste Trager (Cl) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (Si) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 
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das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient ; 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) losbar mit dem 
Eingangselement verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig- 7) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umf assen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen , 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 



der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient , 

das erste Sonnenrad (Si) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 
das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 
das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. 

(Fig. 11) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug umfaBt, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
der das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
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dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen ; 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) losbar mit dem 
Eingangselement verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

der zweite Trager (C2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 13) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebezug umfaSt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient , 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 



(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen 
das zweite Hohlrad {R2) und der dritte ^ 

llT T Ste KUPPlUng (K1) d ~ E ^n gseleffl J t 

losbar verbunden sind, 

CK2) Hi r Ste H ° hlrad (R1) dUrCh g 
(K2) » lt dem zwe lt en Trager (C2) losbar verbunden ist 

der zweite TrMger ( C2 ) durch die dritte Kuppiung' 
(K3) mit den, dritten Hohlrad (R 3) losbar verbunden - st 
das zweite Hohlrad (R2) ^ der dritte Tr ' 
durch die erste Bremse mi «,,•<- • } 
El em ^ , •• w J einem niGht dr ^hbaren 

Element losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bren.se (B2) 
(F^g * 7 " 1Cht drehb3ren Elefflent "—r verbunden ist. 

Planetengetriebe nach Anspruch l, worin der erste, der 

ZWSlte dSr dritte Planetengetriebezug (G1 , G2 G3) 

Deweils Doppelritzel-Piar,^ • } 

ppelntzel Planetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (i) 

a ie „ t daS S ° nnenrad (S1 > «■ *» erste Dreheleaent 

und der tatu TrSaer zusaime „ als das 2 „ e . te ' 

Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen 

dient"" ZWSite (C2) ^ '^element 

der erste Trager (ci, und das dritte Sonnenrad (S3, 
zusammen als das funfte Drehelement dienen 

ersteT H ° hle » d (R2 ' * 3 > *-ch die 

erste Kuppiung (Kl, mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 
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das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite. Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einera nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 19) 

8. Planetengetriebe nach Anspruch 1, wprin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebzug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusamraen als das zweite 
Drehelement dieneh, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als .das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 



das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) rait einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dera nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 23) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (ci) mit dem Eingangselement (i) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (si) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R 3 ) durch die 
erste Kupplung (Ki) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

der zweite Trager (C2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) rait einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
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mit dem nicht drehbaren Element losbar verbuhden ist. 
(Fig, 25) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement 1 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement diemen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen f 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3 ) durch die 
erste Kupplung (Kl) losbar mit dem Eingangselement 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) losbar mit dem zweiten Trager (C2) verbunden ist, 

der zweite Trager (C2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 27) 



Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
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zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient , 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das flinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 29) 

12. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (Cl) nicht drehbar 
festgelegt ist, 
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der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusarnmen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 

dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusarnmen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI) und der dritte Trager (C3) 
zusarnmen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 31) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusarnmen als das zweite 
Drehelement dienen, 



13 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) lpsbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 33) 



Planetengetriebe nach Anspruch l, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-PlanetengetriebezUge umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
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(S3) zusannen als das fiinfte Drehelenent dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit den Eingangselenent losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) nit den zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die dritte Kupplung 
(K3) nit den dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Brense (Bl) 
tnit einen nicht drehbaren Elenent losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Brense 
(B2) nit den nicht drehbaren Elenent losbar verbunden 
ist. (Fig. 35) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezvige unfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug unfaftt, wobei 

der erste Trager (CI) nit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelenent 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelenent dienen , 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusannen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelenent 

dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusannen als das fiinfte Drehelenent dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) nit den Eingangselenent losbar verbunden ist, 
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das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und das dritte Hohlrad 
(R3) durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden isind. (Fig* 37) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl f G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaJMz, wobei 

der erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
f estgelegt ist , 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 



Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dein dritten Trager (C3) lbsbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und das dritte Hohlrad 
(R3) durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 39) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 

dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fttnfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Hohlrad 
(R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
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(K3) rait dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
rait einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 41) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug urafaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Hohlrad 
(R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
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mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dein nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig- 43) 

Planetengetriebzug nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
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Element losbar verbunden sind. (Fig. 45) 

Planetengetriebzug nach Anspruch l, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezlige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (i) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient , 

.das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (Si) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das flinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Bremse (32) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 47) 

Planetengetriebzug nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 




jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 

gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 

festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der 2weite Trager (C2) und 
der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Trager (C2, C3) 
losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste .Bremse (Bl) 
mit einera nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden sind. (Fig. 49) 

Planetengetriebzug nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetr iebezug (Gl, G2 , G3 ) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 



der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Trager (C2 , C3) 
losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden sind. (Fig* 51) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

der erste Trager (Cl) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 
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das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen . als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangseleroent losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) . losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 53) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfafct, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 
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der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (Si) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 55) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (Cl) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (si) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Ri) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (Cl) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 
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das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) tnit demzweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dero dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 57) 

26. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der zweite Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 



und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 59) 

Planetengetriebe nach Anspruch l, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

der erste Trager (Gl) nit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3), 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 
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das zweite Sonnenrad (S2) und das dritte Hohlrad 
(R3) durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 61) 

28. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezvige umfassen und" der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 

dient , 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Hohlrad (R3) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) und das dritte Hohlrad 



27 



(R3) durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 63) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
f estgelegt ist , 

das erste Sonnenrad (SI) als ,das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Hohlrad 
(R3) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
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Element losbar verbunden sind. (Fig. 65) 

Planetengetr iebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetr iebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetr iebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Hohlrad (R3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager. (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Hohlrad 
(R3) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind f und 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 67) 
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Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

' das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusainmen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusainmen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (Cl) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das ftinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (Cl) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2 , R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren. 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 69) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
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jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge urofassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 

gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 

festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 

dient., 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen f 

der zweite Trager (C2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das flinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement lbsbar 
verbunden sind f 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 71) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 



• 



31 



festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Trager (C2, C3) 
losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
ISsbar verbunden sind, und 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden sind. (Fig. 73) 

Planetengetriebe nach Anspruch l, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 

gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 

festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 
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das erste Hohlrad (Rl) , der zweite Trager (C2) und 
der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelernent dienen / 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelernent dienen, 

das zweite Sonnenrad (S2) als das vierte Drehelernent 
dient , 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelernent dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangseleroent losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Trager (C2 , C3) 
losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden sind. (Fig. 7 5) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelernent 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das zweite 
Drehelernent dienen, 
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das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

der erste Trager (ci) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite und das dritte Sonnenrad (S2, S3) durch 
die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind. (Fig. 77) 

Planet engetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (Cl) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (Cl) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) ,. das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 
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das erste Sonnenrad (SI) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangseleroent losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite und das dritte Sonnenrad (S2, S3) durch 
die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind. (Fig. 79) 

Plahetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangs element (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung . 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 
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das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (Cl) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 81) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (Cl) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (Cl) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und der dritte Trager (C3) zusammen als das zweite 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) als das dritte Drehelement 
dient, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (si) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) und dem dritten 
Trager (C3) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
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(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) durch die erste Brerose (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) und der dritte Trager (C3) 
durch die zweite Brerose (B2) mit dem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind. (Fig. 83) 

Planetengetriebe nach . Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug urofaat, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3)« 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite und das dritte Hohlrad (R2, R3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
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losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig- 85) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der zweite Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (Si) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI) und das dritte Sonnenrad (S3) 
zusammen als das funfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 87) 



41. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) rait dera Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist f 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI) und das dritte Sonnenrad 
(S3) zusammen als das fiinfte Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem dritten Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 89) 

42. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
dritte Planetengetriebezug (Gl, G3) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der zweite 
Planetengetriebezug (G2) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 
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der erste Trager (CI) roit dem Eingangseleroent (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Hohlrad (R2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3) ' 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (Cl) , das zweite Sonnenrad (SI) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Hohlrad (R2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (Cl) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) losbar 
verbunden ist, 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
erste Bremse (Bi) mit einem nicht drehbar en Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Hohlrad (R2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 91) 

Planetengetriebe nach Anspruch l, worin der erste 
Planetengetriebezug (Gl) einen Doppelritzel- 
Planetengetriebezug umfaBt und der zweite und der dritte 
Planetengetriebezug (G2, G3) einen Ravigneaux- 
Planetengetriebzug umfassen, wobei 

der erste Trager (Cl) mit dem Eingangselement (l) 




gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (Si) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das kleine Ravigneaux- 
Hohlrad (R2) zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der Ravigneaux-Trager (C23) als das dritte 
Drehelement dient, 

das grofce Ravigneaux-Hohlrad (R3) als das vierte 
Drehelement dient, 

der erste Trager (CI) und das Ravigneaux-Sonnenrad 
(S23) als das fiinfte Drehelement dienen, 

der Ravigneaux-Trager (C23) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangseleraent losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) rait dem kleinen Ravigneaux-Hohlrad (R2) losbar 
verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem Ravigneaux-Sonnenrad (S23) losbar verbunden ist, 

der Ravigneaux-Trager (C23) durch die erste Bremse 
(Bl) mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist, und 

das kleine Ravigneaux-Hohlrad (R2) durch die zweite 
Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden ist. (Fig. 93) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
dritte Planetengetriebezug (Gl, G3) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezuge umfassen und der zweite 
Planetengetriebezug (G2) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
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dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Hohlrad (R2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der zweite Trager (C2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI), das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das flinfte 
Drehelement dienen, 

der zweite und der dritte Trager (C2, C3) durch die 
erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement losbar 
verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Hohlrad (R2) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (Si) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

der zweite und der dritte Trager (C2 , C3) durch die 
erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren Element 
losbar verbunden sind, und 

das zweite Hohlrad (R2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 94) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste 
Planetengetriebezug (Gl) einen Doppelritzel- 
Planetengetriebezug umfaBt und der zweite und der dritte 
Planetengetriebezug (G2, G3) Ravigneaux- 
Planetengetriebzuge umfassen, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (Cl) als das erste Drehelement 
dient, 



das erste Hohlrad (Rl) und das kleine Ravigneaux- 
Hohlrad (R2) zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der Ravigneaux-Trager (C23) als das dritte 
Drehelement dient , 

das groBe Ravigneaux-Hohlrad (R3) als das vierte 

Drehelement dient, 

das erste Sonnenrad (SI) und das Ravigneaux- 
Sonnenrad (S23) zusammen als das funfte Drehelement 
dienen, 

der Ravigneaux-Trager (C23) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Hohlrad (R2) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem Ravigneaux-Sonnenrad (S23) losbar verbunden 
ist, 

der Ravigneaux-Trager (C2 3) durch die erste Bremse 
(Bl) mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist f und 

das kleine Ravigneaux-Hohlrad (R2) durch die zweite 
Bremse (B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar 
verbunden ist. (Fig. 96) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge urofassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (Si) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 
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das dritte Hohlrad (R3) als das vierte Drehelement 
dient, 

der erste Trager (CI) , das zweite Sonnenrad (S2) und 
das. dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) nit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) losbar 
verbunden ist , 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bretnse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 97) 



47. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der zweite Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (si) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das dritte Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R2) als das vierte Drehelement 
dient, 

das erste Sonnenrad (SI), das zweite Sonnenrad (S2) 




und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Kupplung (Kl) mit dem Eingangselement 
losbar verbunden sind, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
durch die erste Bremse (Bl) mit einem nicht drehbaren 
Element losbar verbunden sind, und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 99) 

48. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaSt, wobei 

der erste. Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 

dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI), der zweite Trager (C2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das fiinfte 



Drehelement dienen , 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement ldsbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Hohlrad (R2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Sonnenrad 
(S3) losbar verbunden ist, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 101) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfa£t, wobei 

das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (Cl) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI), der zweite Trager (C2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Kupplung 
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(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 

(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 
das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 

(K3) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten 

Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Brerase (Bl) 

mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 

und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 103) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Pianetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI), der zweite Trager (C2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das fiinfte 
Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Kupplung (Kl) 
mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
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mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten Sonnenrad 
(S3) losbar verbunden ist, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 



und 



das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 105) 



51. Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 
das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (i) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Ri) und das zweite Sonnenrad (S2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (Si) , der zweite Trager (C2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das fiinfte 
Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Kupplung (Kl) 
mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Ri) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Sonnenrad (S2) losbar verbunden ist, 

das erste Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem zweiten Trager (C2) und dem dritten 
Sonnenrad (S3) losbar verbunden ist, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
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und 

das zweite Sonnenrad (S2) durch die zweite Bremse 
(B2) mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden 
ist. (Fig. 107) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2> jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebezxige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das dritte Drehelement 
dient f 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

der erste Trager (CI), das zweite Sonnenrad (S2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement ldsbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager (Cl) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) losbar 
verbunden ist , 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
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mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 109) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste und der 
zweite Planetengetriebezug (Gl, G2) jeweils Doppelritzel- 
Planetengetriebeziige umfassen und der dritte 
Planetengetriebezug (G3) einen Einzelritzel- 
Planetengetriebzug umfaBt, wobei 

das erste Scnnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
. festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient, 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und der dritte Trager (C3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (si) , das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Kupplung 
(Kl) mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

das erstes Sonnenrad (SI) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

das dritte Hohlrad (R3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. ill) 
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Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der dritte Planetengetriebezug (Gl, G2 , G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebeziige umfassen, wobei 

der erste Trager (CI) mit dem Eingangselement (1) 
gekoppelt ist und das erste Sonnenrad (SI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

das erste Sonnenrad (SI) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen , 

der erste Trager (CI) , das zweite Sonnenrad (S2) und 
das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das funfte 
Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Kupplung (Kl) 
mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

der erste Trager. (CI) durch die dritte Kupplung (K3) 
mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) losbar 
verbunden ist, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig- 113) 

Planetengetriebe nach Anspruch 1, worin der erste, der 
zweite und der zweite Planetengetriebezug (Gl, G2, G3) 
jeweils Doppelritzel-Planetengetriebezuge umfassen, wobei 



51 



das erste Sonnenrad (SI) mit dem Eingangselement (l) 
gekoppelt ist und der erste Trager (CI) nicht drehbar 
festgelegt ist, 

der erste Trager (CI) als das erste Drehelement 
dient , 

das erste Hohlrad (Rl) und der zweite Trager (C2) 
zusammen als das zweite Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) als das dritte Drehelement 
dient, 

das zweite Hohlrad (R2) und das dritte Hohlrad (R3) 
zusammen als das vierte Drehelement dienen, 

das erste Sonnenrad (SI), das zweite Sonnenrad (S2) 
und das dritte Sonnenrad (S3) zusammen als das fiinfte 
Drehelement dienen, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Kupplung (Kl) 
mit dem Eingangselement losbar verbunden ist, 

das erste Hohlrad (Rl) durch die zweite Kupplung 
(K2) mit dem zweiten Trager (C2) losbar verbunden ist, 

das erstes Sonnenrad (si) durch die dritte Kupplung 
(K3) mit dem zweiten und dem dritten Sonnenrad (S2, S3) 
losbar verbunden ist, 

der dritte Trager (C3) durch die erste Bremse (Bl) 
mit einem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist, 
und 

der zweite Trager (C2) durch die zweite Bremse (B2) 
mit dem nicht drehbaren Element losbar verbunden ist. 
(Fig. 115) 
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